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Universal Frequenz-Messumformer MCR-F-UI-DC

I

Versorgung

Schaltausgang

Folientastatur Signalausgéange

Signaleingange = |

Abb.1

1. Blockschaltbild
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2. Beschreibung

Der programmierbare MCR-Frequenz-Messumformer MCR-F-UI-DC ist ein Modul zur Anzeige und
Wandlung von Frequenzen bis 120 kHz. Eingangsseitig kénnen alle gangigen Frequenzgebersignale in
2-, 3- und 4-Drahttechnik und Signale von inkrementalen Drehgebern erfasst werden.

Die Eingangsimpulse werden durch eine Periodendauermessung ausgewertet und durch einen Prozes-
sor entsprechend dem eingestellten Messbereichsanfangs- und Messbereichsendwert als analoger
Spannungs- oder Stromwert ausgegeben.

Zur Erzielung moglichst kurzer Reaktionszeiten wurden die Eingénge des Frequenz-Messumformers
bewusst ohne Frequenz-Eingangsfilter realisert. Eine automatische Messbereichsauswahl (Autorange)
dient der optimalen Auflésung des Messwertes. Allerdings kdnnen Stérimpulse bei niedrigen Eingangsf-
requenzen zur Auswahl eines zu groBen Teilungsfaktors fiihren. Dieses kann ein sprunghaftes Aus-
gangssignal zur Folge haben (siehe Punkt 3: Betrieb bei gestdrten Frequenzeingangssignalen).

Um schwankende Eingangswerte zu stabilisieren wurde eine Filterfunktion bei der Umrechnung in den
analogen Ausgangswert implementiert. Dieses Filter kann Uber die Folientastatur in einer Filtertiefe von
1 bis 15 eingestellt werden. Die optimale Filtertiefe ist abhangig von der Applikation.

Neben dem Analogausgang steht ein bis maximal 100 mA belastbarer PNP-Transistor-Schaltausgang,
z.B. fir Uberwachungsfunktion, zur Verfligung (nicht kurzschlussfest!).

Speziell fir Drehzahlmessungen besteht sowohl die Méglichkeit, den Messbereichsanfang und -endwert
in Umdrehungen pro Minute (RPM) einzugeben, als auch wahrend des Betriebes die Umdrehungen in
RPM auf dem LCD-Display (4-stellig + Einheit RPM) zu beobachten.

3. Betrieb bei gestérten Frequenzeingangssignalen

3.1. MaBnahmen gegen von auB3en einwirkende Stérungen
* Einsatz abgeschirmter Leitungen.

¢ Geeignete (EMV gerechte) Kabelflihrung.

* Klemme 4 (GND 1) auf direktem Weg mit PE verbinden.

3.2. Bei Signalpegel >20 V (Abb.2 - (1))

* Ziehen Sie nach Offnen des Seitendeckels die im Modul be-
findliche Steckbriicke (Jumper) ab. Zur Aufbewahrung kénnen NEENEEEEE
Sie die Steckbriicke auf einem der drei jetzt freien Stifte par-
ken.

* Fuhren Sie das Frequenzeingangssignal dem Modul jetzt iber
Klemme 2 zu. Die Signalriickfiihrung erfolgt tber Klemme 4
(GND 1).

* Zusétzliche Einstellungen sind nicht erforderlich.

3.3. Bei Signalpegel > 10 V (Abb.2 - (2))

* Verbinden Sie mit der Steckbriicke (Jumper) die beiden unte-
ren Stifte der Stiftleiste.

* Fuhren Sie das Frequenzeingangssignal dem Modul jetzt iber
Klemme 2 zu. Die Signalriickfiihrung erfolgt tiber Klemme 4
(GND 1).

* Zusétzliche Einstellungen sind nicht erforderlich.
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Abb.2

4. Riicksetzen auf Auslieferungszustand (Abb.2 - (3))

» Verbinden Sie mit der Steckbriicke (Jumper) die beiden oberen Stifte (Richtung Display) der Stiftleiste.
* Klemme 2 ist jetzt wieder fiir den Anschluss von NAMUR-Sensoren vorbereitet.
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5. Funktionen der Folientastatur

Taster kurz driicken:

Der berechnete Ausgangswert wird
angezeigt. Ein erneutes Dricken schaltet
zum aktuellen Eingangsmesswert zuriick.

®

Taster kurz betatigen (< 0.5 sec):
Schaltet das Modul in den Editiermodus
fiir Frequenz-Eingangssignale

Taster min. 2 Sekunden betatigen:
Schaltet das Modul in den Editiermodus
fiir Analog-Eingangssignale

Taster zusammen kurz betatigen (< 0,5 sec.):
Schaltet das Modul in den erweiterten
Editiermodus

Ubernimmt im Editiermodus die aktuelle Einstellung und
wechselt automatisch zum néchsten Wert.

Taster zusammen kurz betéatigen:
Beendet den Editiermodus, ohne eventuell getétigte Einstellungen
zu speichern.

SRCicNuNG
@

©

Sonderfunktion der Taster im Editiermodus

Im Editiermodus fiir Impuls-Eingangssignale und fir Analog-Eingangssignale bewirkt
das Tippen auf die Enter-Taste (@) zusatzlich zu den Tastern (1) bzw. ein
beschleunigtes abwaérts- bzw. aufwéartszahlen.

Durch Unterbrechen des Tastendrucks und anschlieBendes Tippen ist eine
Feineinstellung méglich.

©
®

&
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6. Darstellung im LCD-Display

6.1. Darstellung im Einstellbereich

Frequenz-Eingang fir NAMUR, 2-, 3- und 4-Draht-Sensoren,

inkrementale Drehgeber mit Gegentakt und HTL-Ausgangssignal und Dry Contact.
Die Einstellung erfolgt optional in Hz/kHz oder Umdrehung pro Minute (RPM),
kRPM [Displayanzeige: kRM]/ MRPM [Displayanzeige: MRM].

Frequenzeingang fir NAMUR-Sensoren mit Drahtbruch und Kurzschlusserkennung.

Die Einstellung erfolgt optional in Hz/kHz oder RPM/ kRPM [Displayanzeige: kRM] /
MRPM [Displayanzeige: MRM].

Stromeingang 0...20 mA

Spannungseingang 0...10 V

C



Einschaltverzégerungszeit des Schaltausgangs.
(Einstellbereich 0...30 sec., Defaultwert = 0,00 sec.)

Ausschaltverzégerungszeit des Schaltausgangs.
(Einstellbereich 0...30 sec., Defaultwert = 0,00 sec.)

Einstellen der POWER ON-Verzégerungszeit (Schaltausgang)

(Einstellbereich 0...30 sec., Defaultwert = 1,00 sec.).

Der Schaltausgang reagiert wéhrend dieser Zeit nicht auf Ereignisse. Diese Funktion
ist nur wirksam direkt nach dem Einschalten der Versorgungsspannung.

Einstellen der Drahtbruch-Erkennungszeit

(Einstellbereich 0,2...10,1 sec., Defaultwert = 10,1 sec.).

Wird innerhalb dieser Zeit kein Eingangssignal erkannt, so erscheint im Display der
Text "no Input" und die Ausgénge verhalten sich entsprechend ihrer Einstellungen

Einstellen des Endwerts
(Einstellbereich 75...125 %, Defaultwert = 100 %)

Einstellen des Nullpunktes in Abhangigkeit vom vorher gewahlten
Ausgangssignal: (Einstellbereich -5...4+5 mA/-2,5...42,5V;
Defaultwert=0mA /0 V)

Einstellung des Teilungsfaktors von 0,1 bis 9999 (Defaultwert = 1,0).
Langsame Positionieraufgaben erfordern mehrfach unterteilte Lochscheiben
(Faktor > 1). Drehzahlerfassung eines Motors am Getriebe erfordert einen
kleinen Teilungsfaktor (Faktor < 1).

Einstellen der Filtertiefe des Analogausgangs bei Verwendung von Frequenzen als
EingangsgréBe (Einstellbereich 1...15).
Diese Funktion ist nur iiber die Folientastatur konfigurierbar.

Einstellen des analogen Ausgangswertes bei
Messbereichsunterschreitung
(Einstellbereich 0,00...24,00 mA, bzw. 0,00...12,00 V).

Einstellen des analogen Ausgangswertes bei
Messbereichstberschreitung
(Einstellbereich 0,00...24,00 mA, bzw. 0,00...12,00 V).

Einstellen des analogen Ausgangswertes bei Drahtbruch bzw. nicht vorhandenem
Eingangssignal
(Einstellbereich 0,00...24,00 mA, bzw. 0,00...12,00 V).

Speichern. Durch Driicken der -Taste werden die eingestellten
Parameter gespeichert.

Durch Driicken der -Taste wird der Einstellmodus abgebrochen, ohne die einge-
stellten Parameter zu speichern.

Durch Driicken der ()| -Taste werden die aktuellen Einstellungen durch Default-Werte
liberschrieben. Die Parameter des Frequenzeingangs und des Analogeingangs blei-
ben hiervon unbertihrt.
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6.2. Darstellung des Schaltausgangs

Transistor schaltet bei Uberschreitung von "High Setpoint" auf "High",
bei Unterschreitung von "Low Setpoint" auf "Low" (mit Hysterese).

Transistor schaltet bei Uberschreitung von "High Setpoint" auf "Low",
bei Unterschreitung von "Low Setpoint" auf "High" (mit Hysterese).
Transistor schaltet bei Unterschreitung von "High Setpoint" auf "High".
Transistor schaltet bei Uberschreitung von "High Setpoint" auf "High".
Transistor ist permanent geschaltet.

Transistor ist permanent nicht geschaltet.

Transistor schaltet zwischen "Low Setpoint" und "High Setpoint" auf "High".

Transistor schaltet bei Unterschreitung von "Low Setpoint" und
bei Uberschreitung von "High Setpoint" auf "High".

6.3. Meldungen im Betriebszustand

Messbereichsunterschreitung.
Diese Meldung blinkt im Wechsel mit der aktuellen Frequenz, wenn der eingestellte
untere Messbereich unterschritten wird.

Messbereichslberschreitung.
Diese Meldung blinkt im Wechsel mit der aktuellen Frequenz, wenn der eingestellte
obere Messbereich liberschritten wird.

Kein Eingangssignal.

Diese Meldung blinkt aus folgenden Griinden:

1. Kein Sensor angeschlossen!

2. Bei NAMUR: a) Kurzschluss oder b) Drahtbruch!

3. Kurzschluss Frequenz <-> GND!

4. Innerhalb der eingestellten Drahtbruch-Erkennungszeit (l.br.time)
wurde kein Eingangssignal festgestellt.

6.4. Menifiihrung
Im Editiermodus zeigt ein Pfeil auf die jeweils einzustellende Funktion.

|



7. Meniablaufplédne

7.1. Konfiguration des Frequenzeinganges - Meniiablauf
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7.2. Konfiguration des Analogeinganges - Meniiablauf
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7.3. Konfiguration des erweiterten Bedienmodus (Extended Mode)

- Meniiablauf
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Fortsetzung des Meniiablaufs:
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7.4. Beispiel: Konfiguration anhand eines Frequenzeingangssignales
Das Modul MCR-F-UI-DC realisiert folgende Funktionen:

Frequenzbereich: 5...45700 Hz, 3-Draht-NPN-Sensor
Ausgangssignal: 4...20 mA
Schaltverhalten: I": i unterer Schaltpunkt ("High" auf "Low") bei 15 Hz
-4 oberer Schaltpunkt ("Low" auf "High") bei 20 kHz
Einschaltverzégerung: 10s
Ausschaltverzégerung: 5s
Drahtbrucherkennungszeit: 1s
Betriebsmodus
f-Eingang —— kurz driicken

Mess- —
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Fortsetzung des Konfigurationsbeispiels:
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8. Technische Daten MCR-F-UI-DC 2814605
Frequenzeingang
Frequenzbereich 0,1 Hz ... 120 kHz
Eingangsquellen * PNP-Transistorausgénge

* NPN-Transistorausgénge

¢ NAMUR-Initiator

¢ potenzialfreier Relaiskontakt (dry contact)

¢ Frequenz-Generator
Signalgeberversorgung ca. 15V DC/<25mA
Eingangsfrequenz / Torzeit / Auflésung 0,1 Hz...120 kHz /< 32 ms / > 12 Bit
Signalpegel L 2Vpp (0,1 Hz...120 kHz)

U 2V (8Hz...120 kHz)
AU 13 Vpp (1 Hz...120 kH2)
max. 30 V (inkl. Gleichspannung)

Impulsléange >1us

1



8. Technische Daten

MCR-F-UI-DC 2814605

Strom-/Spannungseingang

Eingangssignal

0...10V/0...20mA

Grenzfrequenz 10 Hz

Anstiegszeit (10-90 %) 25 ms

Ausgang

Ausgangssignal 0...10V/10...0V,0...5V/5...0 V oder
0(4)...20 mA / 20...0(4) mA

max. Ausgangssignal Strom/Spannung 25mA/125V

Biirde Strom/Spannung <500 Q /2500 Q

Abgleich Nullpunkt / Endwert +25%/£25%

Schaltausgang PNP-Transistorausgang, schaltet
Versorgungsspannung auf Klemme SW,
belastbar mit 100 mA, nicht kurzschlussfest

Allg ine Daten

Versorgungsspannung 20...30VDC

Stromaufnahme (ohne Last) < 60 mA (ohne Schaltausgang)

Ubertragungsfehler < 0,15 % vom Endwert (typ. 0,1 %)

Temperaturkoeffizient < 0,015 %/K (typ. 0,01%/K)

Prifspannung: Eingang/Versorgung  1,5kV, 50 Hz, 1 min.

Eingang/Ausgang  1,5kV, 50 Hz, 1 min.
Ausgang/Versorgung  1,5kV, 50 Hz, 1 min.

Schutzbeschaltung Transientenschutz, Verpolschutz

Umgebungstemperaturbereich -20 °C bis +65 °C

Betriebsanzeige LC-Display

Bedienfeld Folientastatur mit 3 Tasten und

LCD-Sichtfenster

Einbaulage / Montage

beliebig, bevorzugt waagerecht

Abmessungen (B/H/T)inmm 45/75/110

Anschlussart steckbarer Schraubanschluss
Leiterquerschnitt 0,2-2,5 mm? (AWG 24-14)
Gehéausematerial ASA-PC (V0)

Konformitat / Zulassungen Ce

Konformitat zur EMV-Richtlinie  2004/108/EG

Storfestigkeit nach  EN 61000-6-2
Stoérabstrahlung nach  EN 61000-6-4

UL-Zulassung

PROCESS CONTROL EQUIPMENT

°®"‘ FOR HAZARDOUS LOCATIONS
LISTED 312ZN

Class | Div2 Groups A, B,C,D

A) This equipment is suitable for use in Class I, Division 2, Groups A, B, C

and D or non-hazardous locations only.

B) WARNING - explosion hazard - substitution of components may
impair suitability for Class 1, Division 2.

C) WARNING - explosion hazard - do not disconnect equipment unless

power has been switched off or the area is known to be non-hazardous.
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Universal Frequency Transducer MCR-F-UI-DC

Supply
Switching output

Membrane keypad Signal outputs

Signal inputs — |

Fig.1

1. Block diagram
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2. Description

MCR-F-UI-DC, the programmable MCR frequency transducer, is a module for displaying and converting
frequencies up to120 kHz. On the input side, all common frequency generator signals in 2, 3 and 4-wire
technology, and signals from incremental encoders can be collected.

The input impulses are evaluated using period measurement and are then output by a processor as an
analog voltage or current value to match the measuring range start and end value entered.

In order to achieve as short as possible reaction times, the inputs of the frequency transducer have pur-
posely been designed without a frequency input filter. An automatic measurement range selection func-
tion (autorange) ensures that the measured value is always displayed with the optimum resolution.
Frequency interferences can, however, lead to too large a division factor being selected for low input fre-
quencies. This in turn can result in an erratic output signal (see point 3: Operation with disturbed frequen-
cy input signals).

In order to stabilize fluctuating input values, a filter function has been implemented for conversion into the
analog output value. The depth of this filter can be set from 1 to 15 using the membrane keyboard. The
optimum filter depth depends on the application.

In addition to the analog output, there is also a PNP transistor switching output with a maximum carrying
capacity of 100 mA, for monitoring functions, for example (not short-circuit proof).

Specially for rotational speed measurement, it is possible to both enter the measuring range start and end
value in revolutions per minute (RPM), and to observe the revolutions in RPM on the LCD (4-pos. + RPM
as unit) during operation.

3. Operation with disturbed frequency input signals
3.1. Measures to counter external influences

* Use shielded conductors.

¢ Lay cables in an appropriate manner (EMC-compliant)

* Connect terminal 4 (GND 1) along the most direct route to PE.

3.2. If signal level > 20 V (Fig.2 - (1))

Unplug the jumper located in the module after opening the side
flap. The jumper can be parked temporarily on one of the three FEEEEEEE
free pins.

Now route the frequency input signal to the module via
terminal 2.

The signal is returned via terminal 4 (GND 1).

No additional settings are necessary.

3.3. If signal level > 10 V (Fig.2 - (2))
¢ Connect the bottom two pins of the pin strip with the jumper.
* Now route the frequency input signal to the module via
terminal 2.
The signal is returned via terminal 4 (GND 1).
* No additional settings are necessary.

4. Resetting to delivery state (Fig.2- (3)) Fig.2

* Connect the top two pins of the pin strip (nearest display) with
the jumper.

¢ Terminal 2 is now ready again for the connection of NAMUR sensors.

1



5. Functions of the membrane keypad

Press the key briefly:

The output value calculated is displayed.
By pressing the key again, you return to the
current input measured value.

®

Press the key briefly (< 0.5 sec):
Switches the module to edit mode for
frequency input signals

Press the key for at least 2 seconds:
Switches the module to edit mode for
analog input signals

Press the keys briefly together (< 0.5 sec):
Switches the module to extended edit mode

Adopts the current setting in edit mode and
switches automatically to the next value.

Press the keys briefly together:
Ends edit mode, without saving any settings that may have been made

AEE O @
@

©

Special function of the keys in edit mode
In edit mode for pulse input signals and for analog input signals, pressing the enter key
in addition to the or key accelerates forward or backward counting.

By releasing the key and then briefly pressing it again, it is possible to carry out
fine adjustments.

+ +

@E

6. Display on LCD
6.1. Display within setting range

Frequency input for NAMUR, 2, 3 and 4-wire sensors,

incremental encoders with push-pull and HTL output signal and dry contact.
Settings can be made in either Hz or RPM/ kRPM [Display: kRM] /

MRPM [Display: MRM].

Y b

Frequency input for NAMUR sensors with wire break and short-circuit recognition.
Settings can be made in either Hz/kHz or RPM/kRPM [Display: kRM] /
MRPM [Display: MRM].

Current input 0...20 mA

Voltage input 0...10 V
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ON delay of switching output.
(setting range 0...30 sec., default value = 0.00 sec.)

OFF delay of switching output.
(setting range 0...30 sec., default value = 0.00 sec.)

Setting POWER ON delay (switching output)

(setting range 0...30 sec., default value = 1.00 sec.) During this period, the switching
output does not react to events. This function is only of effect directly after switching on
the supply voltage.

Setting the wire-break detection time

(setting range 0.2...10.1 sec., default value = 10.1 sec.)

If no input signal is detected during this period, "No Input" appears on the display and
the outputs behave according to their settings

Setting the end value
(setting range 75...125 %, default value = 100 %)

Setting the zero point in relation to the previously set
output signal: (setting range -5...4+45mA /-2.5...4+2.5 V;
default value =0 mA /0 V)

Setting the division factor from 0.1 to 9999 (default value = 1.0). Slow positioning tasks
require holed coupling halves with multiple divisions (factor > 1). Measuring the rotati-
onal speed of a motor at the gearbox requires a small division factor (factor < 1).

Setting the filter depth of the analog output when using frequencies as input value
(setting range 1...15).
This function can only be configured using the membrane keyboard.

Setting the analog output value if the measuring range is fallen below
(setting range 0.00...24.00 mA, or 0.00...12.00 V).

Setting the analog output value if the measuring range is exceeded
(setting range 0.00...24.00 mA, or 0.00...12.00 V).

Setting the analog output value with wire break or
an input signal that is not available
(setting range 0.00...24.00 mA, or 0.00...12.00 V).

key, the set

Saving. By pressing the
parameters are saved.

By pressing the key, the setting mode is interrupted without saving the parameters
set.

By pressing the key, the current settings are overwritten by the default values. The
parameters of the frequency input and analog input are unaffected.
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6.2. Displaying the switching output

If "High Setpoint" is exceeded, the transistor switches to "High",
If "Low Setpoint" is fallen below, it switches to "Low" (with hysteresis).

If "High Setpoint" is exceeded, the transistor switches to "Low",

If "Low Setpoint" is fallen below, it switches to "High" (with hysteresis).
If "High Setpoint" is fallen below, the transistor switches to "High".

If "High Setpoint" is exceeded, the transistor switches to "High".
Transistor is permanently switched (N/C).

Transistor is permanently switched off (N/O).

Between "Low Setpoint" and "High Setpoint", the transistor switches to "High".

If "Low Setpoint" is fallen below, and "High Setpoint" is exceeded,
the transistor switches to "High".

6.3. Messages in operating mode

Has fallen below the measuring range.
This message and the current frequency flash alternately if the frequency falls below
the bottom measuring range set.

Measuring range exceeded.
This message and the current frequency flash alternately if the frequency exceeds the
top measuring range set.

No input signal.
This message flashes for the following reasons:

1. No sensor connected!

2. For NAMUR: a) Short-circuit or b) Wire-break!

3. Short-circuit frequency <-> GND!

4. No input signal found within the wire-break detection time set  (l.br.time).

6.4. Menu guidance

In edit mode, the arrow points to the function to be set.
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7. Menu flowcharts
7.1. Configuration of the frequency input - Sequence of menu

operating mode _ press briefly

n .u.;[:n F;'.H.M.:.-.E H

f-input

example example

Hi tf[ Hi EE.E:] H
[ T o l

measuring {r example
range (5 Ll i O'® fmann
end (DX . i 220040 )
- -~ - -
all options
analog o r ) a
output = oL ¥ 20- 4mA
- 4-20mA
20- OmA

measuring v
range .
start

E
=t 0-20mA

5-0V all options
1070V I
A T
switching \ =\_"
output %
$ ON
bottom
swlitching ¥ example
point

il T ]x]
L0 (i Rhx]
top

switching

saving
values

operating
mode

[ 2 150N }v\ 21



7.2. Configuration of the analog input - Sequence of menu

operating mode

press for at least 2 seconds

analog [ e . v
input o1 o o7 »
_
measuring ¥ example
range [ = -
G Oo0D WAL iS00 A
= =
measuring example
range ©
oa” [P200 .-..ﬂ.ﬂer' mH
analog [_ all optlons
output 5'
107 oV
20 4ma
am :
420 mA all options
20- 0mA e
. '® s
switching v =
output T
T =
OFF o
y
bottom
switching
A y example example
point ,I::l IO ,_n:'n Joro 1
L O 2000 o IZL L0 O™
top
switching
point -
2280 mfl
=
saving -+
values '
_
operating
mode A\ 4 —
cAND
22 [T)BHC :T'L




7.3. Configuration of the extended mode - Sequence of menu

operating mode press briefly

oNeeley  HELRY Jl—BB0ASECHy

example example

OFFdelay HEL RV qgapini&=iilm TS He T
@ ®
example example
POWER ON (3 ol ol ot
oy dLAMPLAL g BO0NSE D@l (W0GED
[C 3
example example
wire break o ol ad

OTOZOTO T

OO r
ST DS

h =
detection bk B

example example
end value
. example
zero poirt 0000 mA @ G000 mA
© ©
example

[Ty
O

@)

Output TN |
filter function [HHEF 1 L &

@

Continuation

[ 2 150N }v\ 23



Continuation of the Sequence of Menu:

Signal where
the measuring |- = =~
range is fallen [
below

Signal where
the measuring
range is
exceeded

No signal
< (e

)

save | SRVE—e

._..3 1 E i H operating mode

24 [F) B



7.4. Example: Configuration based on a frequency input signal
The module MCR-f-UI-DC has the following functions:

Frequency range: 5...45700 Hz, 3-wire NPN sensor

Output signal: 4...20 mA

Switching behavior: :": bottom switching point ("High" to "Low") at 15 Hz
= top switching point ("Low" to "High") at 20 kHz

ON delay: 10s
OFF delay: 5s
Wire-break detection time: 1s

Operating mode

—— press briefly

3-wire NPN

<

measuring
range
start

range
end

analog
output

] )
I oL 3
-

o
ot

v

switching
output

bottom
switching
point

top
switching
point

example:
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Continuation of configuration example:

operating mode ) )
, . press briefly -> extended operating mode
ON (D) oy TN T MO T
delay dELRY 3 HS e 0 23 L D (L ZIEL L
)
2]

OFF o)D) o T
delay dELRS tt}
wire break
detection
time
operating mode
example:
8. Technical data MCR-F-UI-DC 2814605
Frequency input
Frequency range 0.1Hz ... 120 kHz
Input sources * PNP transistor outputs
* NPN transistor outputs
* NAMUR initiators
¢ Potential-free relay contact (dry contact)
 Frequency generator
Sensor supply c.15VDC/<25mA
Input frequency / Peak time / Resolution 0.1 Hz...120 kHz /< 32 ms /> 12 bit
Signal level L 2Vpp (0.1 Hz...120 kHz)
AU 2Vpp (8Hz...120 kHz)
MU 18V, (1 Hz...120 kHz)
max. 30 V Fncl DC voltage)
Pulse length >1us
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8. Technical data

MCR-F-UI-DC 2814605

Current/voltage input

Input signal

0...10V/0...20mA

Cut-off frequency 10 Hz

Ascent time (10-90 %) 25ms

Output

Output signal 0...10V/10...0V,0...5V/5...0 V oder

0(4)...20 mA / 20...0(4) mA

Max. output signal

current/voltage 25mA/125V

Load current/voltage <500 Q /> 500 Q
Alignment zero point/ end value +25%/£25%
Switching output PNP transistor output, switches the

supply voltage to terminal SW, can carry
aload of 100 mA, not short-circuit proof

General data

Supply voltage

20...30VDC

Current consumption (without load) < 60 mA (without switching output)

Transmission error

< 0.15 % of end value (typ. 0.1 %)

Temperature coefficient

<0.015 %/K (typ. 0.01%/K)

Test voltage:

input/power supply ~ 1.5kV, 50 Hz, 1 min.
input/output 1.5 kV, 50 Hz, 1 min.
output/power supply 1.5 kV, 50 Hz, 1 min.

Protection circuit

transient protection, polarity protection

Ambient temperature range -20 °C to +65 °C

Operation indicator

LC display

Control panel

membrane keypad with 3 keys and LCD

ion position/assembly any, preferably horizontal

Dimensions

(W/H/D)inmm 45/75/110

Type of connection

pluggable screw connection

Conductor cross section

0.2-2.5 mm? (AWG 24-14)

Type of housing

ASA-PC (VO)

Conformity / Approvals

€3

Conformance

with EMC directive  2004/108/EC

Immunity to interference

accordingto  EN 61000-6-2

Noise emission

accordingto  EN 61000-6-4

Approval

D@"s PROCESS CONTROL EQUIPMENT
FOR HAZARDOUS LOCATIONS
LISTED 312ZN

Class | Div2 Groups A, B,C,D

A) This equipment is suitable for use in Class I, Division 2, Groups A, B, C
and D or non-hazardous locations only.

B) WARNING - explosion hazard - substitution of components may
impair suitability for Class 1, Division 2.

C) WARNING - explosion hazard - do not disconnect equipment unless
power has been switched off or the area is known to be non-hazardous.
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Convertisseur de fréquence universel MCR-F-UI-DC

Alimentation

Sortie de couplage

Clavier a membrane Sorties signaux

Entrées signaux — |

Fig.1

1. Schéma bloc

+24 'V
GND

SwW
GND

NC
10OUT

U ouT
GND 2
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2. Description

Le convertisseur de fréquence programmable MCR-F-UI-DC sert a afficher et a convertir des fréquences
dans la plage 0...120 kHz. Du coté entrée, il accepte tous les signaux de fréquence courants selon la techni-
que a2, 3 ou 4 fils et les signaux d’encodeurs incrémentiels.

Les impulsions d’entrée sont évaluées par une mesure de la période et restituées par un processeur sous
forme de valeur de courant ou de tension analogique en fonction de I'origine et de la valeur finale pro-
grammées de la plage de mesure.

Pour minimiser les temps de réaction, les entrées du convertisseur de fréquence ont été réalisées, inten-
tionnellement, sans filtre de fréquence. Une sélection automatique de la plage de mesure (Autorange) as-
sure une résolution optimale de la valeur mesurée. Cependant, aux fréquences d’entrée basses, des
impulsions parasites risquent de provoquer la sélection d’un facteur de division trop élevé. Cela peut en-
trainer un saut brusque du signal de sortie (voir point 3: "Fonctionnement en cas de signaux de fré-
quences d’entrée perturbés").

Pour stabiliser les valeurs d’entrée fluctuantes, une fonction de filtrage a été implémentée dans la conver-
sion & la valeur de sortie analogique. Ce filtre peut étre réglé par I'intermédiaire du clavier a membrane
dans une plage de filtrage de 1 & 15. La plage de filtrage optimale dépend de I'application.

A coté de la sortie analogique, on dispose d’une sortie tout-ou-rien a transistor supportant 100 mA ma-
ximum, par exemple pour une fonction de surveillance (sans protection contre les courts-circuits !).
Pour les mesures de vitesses de rotation en particulier, on a la possibilité aussi bien de saisir I'origine et
le gain de la plage de mesure en tours par minute (RPM), que de visualiser les rotations en tours par mi-
nute sur l'affichage LCD pendant le service (4 caractéres + unité RPM) .

3. Fonctionnement en cas de signaux de fréquences d’entrée perturbés
3.1. Mesures contre les perturbations venant de I'extérieur

* Utilisation de cables blindés.

* Pose conforme des cables (dans le respect de la CEM).

* Relier la borne 4 (GND 1) directement avec la terre (PE).

3.2. Pour un niveau de signal > 20 V (Fig.2 - (1))

Aprés avoir ouvert le couvercle latéral du module, retirez le
pont enfichable (Jumper).

Vous pouvez le déposer sur 'une des trois broches qui sont
maintenant libres.

Amenez ensuite le signal de fréquence d’entrée jusqu’au
module via laborne 2. Le

retour de signal se fait par I'intermédiaire de la borne 4
(GND 1).

R

* Aucun autre réglage n’est requis. Il
glag q i — / B
3.3. Pour un niveau de signal > 10 V (Fig.2 - (2)) —
A l'aide du pont enfichable (Jumper), reliez les deux broches
inférieures de la réglette.
* Amenez ensuite le signal de fréquence d’entrée jusqu’au @ \
module via la borne 2. Le @

retour de signal se fait par I'intermédiaire de la borne 4
(GND 1).
¢ Aucun autre réglage n'est requis.

Fig.2

4. Rétablissement de I’état initial (Fig.2 - (3))

* A l'aide du pont enfichable (Jumper), reliez les deux broches supérieures (en direction de I'affichage)
de laréglette.

¢ La borne 2 peut désormais de nouveau étre raccordée a des détecteurs NAMUR.
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5. Fonctions du clavier a membrane

Bréve pression sur la touche :

affichage de la valeur de sortie calculée.
Une nouvelle pression restitue la valeur d’en-
trée actuelle.

Bréve pression sur la touche (< 0,5 s) :
le module passe en mode édition pour
les signaux d’entrée fréquence

Appuyer sur la touche pendant 2 secondes :
le module passe en mode édition pour
les signaux d’entrée analogiques

Bréve pression sur toutes les touches (<0,5s) :
le module passe en mode édition étendu

Importe en mode édition le réglage actuel et passe automatiquement
ala valeur suivante

Bréve pression sur toutes les touches :
fin du mode édition, sans enregistrement des éventuels réglages réalisés

Fonction particuliére des touches en mode édition

En mode édition pour les signaux d’entrée d’impulsions et pour les signaux d’entrée
analogiques, une pression sur la touche Enter en plus des touches ou

accélere le comptage vers le haut ou vers ie bas.

En interrompant la pression sur la touche puis en appuyant par impulsions, on peut

réaliser un réglage fin.

6. Représentation sur I'affichage LCD
6.1. Représentation dans la plage de réglage

Entrée fréquence pour détecteurs NAMUR, capteurs a2, 3 ou 4 fils, encodeurs incré-
mentiels symétriques et a signal de sortie HTL et contact sec.

Le réglage se fait au choix en Hz ou

en tours par minute (RPM), kRPM [Affichage: kRM]/ MRPM [Affichage: MRM].

Entrée fréquence pour détecteurs NAMUR avec détection de rupture de fil et de court-
circuit.

Réglage au choix en Hz/kHz ou

RPM/kRPM [Affichage: kRM]/ MRPM [Affichage: MRM].

Entrée courant 0...20 mA

Entrée tension 0...10 V

%



Temporisation de I'enclenchement de la sortie de couplage.
(Plage de réglage 0...30 s, valeur par défaut = 0,00 s)

Temporisation de la coupure de la sortie de couplage.
Plage de réglage 0...30 s, valeur par défaut = 0,00 s)

Reéglage de la temporisation de POWER ON (sortie de couplage)

(Plage de réglage 0...30 s, valeur par défaut = 1,00 s).

Pendant ce laps de temps, la sortie ne répond pas aux événements. Cette fonction
n’'est active que juste aprés le branchement de la tension d’alimentation.

Réglage de la durée de détection d’une rupture de fil

(Plage de réglage 0,2...10,1 s, valeur par défaut = 10,1 s).

Si, pendant ce laps de temps, aucun signal d’entrée n’est détecté, le texte "no Input"
s'affiche sur le display et les sorties se comportent en fonction de leur réglage.

Réglage du gain
(Plage de réglage 75...125 %, valeur par défaut = 100 %)

Réglage du point zéro en fonction du signal de sortie sélectionné
précédemment : (plage de réglage -5...+5mA /-2,5...+2,5 V;
valeur par défaut=0mA /0 V)

Réglage du facteur de graduation de 0,1 a 9999 (valeur par défaut = 1,0). Des taches
de positionnement lent requiérent des disques perforées a divisions multiples
(facteur > 1). La mesure de la vitesse de rotation d’'un moteur sur un engrenage exige
un petit facteur de graduation (facteur < 1).

Réglage de la plage de filtrage de la sortie analogique en cas d'utilisation de fréquen-
ces comme grandeur d’entrée (plage de réglage 1 a 15).

Cette fonction ne peut étre configurée que par I'intermédiaire du clavier a mem-
brane.

Réglage de la valeur de sortie analogique en cas de dépassement du seuil inférieur de
la plage de mesure
(plage de réglage 0,00 a 24,00 mA, ou 0,00 a 12,00 V).

Réglage de la valeur de sortie analogique en cas de dépassement du seuil supérieur
de la plage de mesure
(plage de réglage 0,00 a 24,00 mA, ou 0,00 a 12,00 V).

Réglage de la valeur de sortie analogique en cas de rupture de fil ou d’absence de si-
gnal d’entrée
(plage de réglage 0,00 & 24,00 mA, ou 0,00 a 12,00 V).

Enregistrer. Une pression sur la touche permet d’enregistrer les
paramétres réglés.

Une pression sur la touche permet de sortir du mode réglage sans enregistrer les
paramétres réglés.

Une pression sur la touche permet de remplacer les réglages actuels par les va-
leurs par défaut. Mais cela n’influe pas sur les paramétres de I'entrée fréquence et de
I'entrée analogique.
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6.2. Représentation de la sortie de couplage

Si I'on dépasse le "High Setpoint", le transistor commute sur "High",
en dessous du "Low Setpoint", il commute sur "Low" (avec hystérésis).

Si I'on dépasse le "High Setpoint", le transistor commute sur "Low",

en dessous du "Low Setpoint", il commute sur "High" (avec hystérésis).
En dessous du "High Setpoint", le transistor commute sur "High".

En dessus du "High Setpoint", le transistor commute sur "High".

Le transistor est connecté en permanence.

Le transistor est déconnecté en permanence.

Entre "Low Setpoint" et "High Setpoint", le transistor commute sur "High".

En dessous du "Low Setpoint" et en dessus du "High Setpoint", le
transistor commute sur "High".

6.3. Messages en état de service

En dessous de la plage de mesure.
Ce message s’affiche en clignotant en alternance avec la fréquence
actuelle lorsque la valeur se situe en dessous de la plage de mesure.

Dépassement de la plage de mesure.
Ce message s’affiche en clignotant en alternance avec la fréquence
actuelle lorsque la valeur se situe en dessus de la plage de mesure.

Pas de signal d’entrée.

Ce message s’affiche en clignotant dans les cas suivants :

1. Aucun capteur n’est raccordé !

2. Détecteurs NAMUR: a) court-circuit ou b) rupture de fil !

3. Court-circuit fréquence <-> GND!

4. Aucun signal d’entrée enregistré pendant le temps réglé pour la
détection d’une rupture de fil (l.br.time).

6.4. Pilotage du menu
En mode édition, une fleche indique la fonction a régler.

or
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7. Plans de déroulement des menus
7.1. Configuration de I’entrée fréquence - déroulement du menu

Mode fonctionnement
/ Breve pression

Entrée f :": b { i
Origine
plage de A 4
mesure [FURTTT Ld o
IRARERI R b
Fin
plage de \ Exemple Exemple Exemple
mesure ORS) qonn

RIS stﬂﬂﬂ'ri Hz' {08 H:

Sorte [E E
analogique I
toutes les possibilités
LY P
Y R 0mA
- :
oy 20- OmA
n 0-20mA toutes les possibilités
ar
Sortie -
couplage y =
R=
$ ON
Seuil de |@
f:c;rynrnutaﬂon Exemple Exemple Exemple
Intereur E i 1. -V conn L_n'}*
IRARIRIR :u}—p‘l.uuu Fiz Wiz
- - -
Seuil d(i ’
commutation
supérieur 1: Exemp-l|e Exerr;p:e
{200k +.z]_.{E.E.LLL:'.z 9RODHH: }
< <

Enregistrer
les valeurs

Mode fonc-
tionnement




7.2. Confi

Mode fonct

Entrée

guration de I’entrée analogique - déroulement du menu

ionnement  maintenir enfoncé pendant 2 secondes minimum

analogique
Y mF"i{ Y l"]
Origine 1 Exemple
plagede Fmmm _r3(@ (C T %
mesure OO O L0000 O
Fin Exemple
plage de “F'I |:| [ i F::
mesure -
Sortie |
analogique Toutes les possibilités
5-
0- 5 V
10- 0V
0-10V
20- 4mA ibilité
20 mA Toutes les possibilités
20- T
—_
. ¥ =
Sortie =
couplage
Point de
commutation
inférieur (=m0
RERIRYX]
Point de
commutation
Supérieur (< < m
D 20
Enregistrer
les valeurs
Mode fonc-
tionnement \ 4
R T
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7.3. Configuration du mode étendu (Extended Mode) - déroulement du menu

Mode

: bréve pression
fonctionnement

Exemple Exemple
Temporisation R E
de I'enclenche-| O O3 23

ment [

m
x
(vl
3
1
]

Exemple

0200GEL

Temporisation :1,:, Y
de la coupure 9=

Exemple Exemple
DSEL

Temporisation r = =
PoWER ON | [dL AFPLFLg . nannt

Détection
rupture de fil

ol o
N

Valeur finale
(gain)

Origine —~
o

Facteur de
graduation

Fonction du

X T
filtre de sortie |

suite
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Suite du déroulement du menu:

Signal en cas de
dépassement du
seuil inférieur de la
plage de mesure

Signal en cas de
dépassement du
seuil supérieur de
la plage de mesure

Absence
de signal

Enregistrer

Ne pas
enregistrer

Réglage de
base

N3 A Mode
fonctionnement
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7.4. Exemple: configuration d’aprés un signal d’entrée fréquence
Le module MCR-f-UI-DC réalise les fonctions suivantes:

Plage de fréquence : 5...45700 Hz, capteur 3 fils NPN
Signal de sortie : 4...20 mA
Modalités de :’] e point de commutation inférieur ("High" a "Low") a 15 Hz
commutation: == * point de commutation supérieur ("Low" & "High") a 20 kHz
Temporis. enclenchement : 10s
Temporisation coupure: 5s
Durée détection rupture fil: 1s
Mode fonctionnement

—— bréve pression

3 fils NPN

Origine

Ty iyl
pegece 000 H:|[@mG000 Hil
mesure |~ -
= S
Fin de| y =
inde la =
plage de {:EEE:" :“:2 @ '-I':.‘!Elﬂ HZ}
mesure ~
w s
v &
Sortie = = = = - -
analogique .t = o :"E'U’Ut o o H-20 l‘l'lF':]
o S A
&
Sortie v T 1T
couplage Lo LON
Point de % %

commutation
inférieur

Point de
commutation
supérieur

Exemple:
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Suite de 'exemple de configuration :

M N . .
foggt?onnement +@_ bréve pression-> mode étendu
Temporisation ity

enclenchement

(D) T
HELA .I.lLl

Temporisation
coupure

Duré
détection

rupture de fil

Exemple :

8. Caractéristiques techniques

Mode fonctionnement

MCR-F-UI-DC 2814605

Entrée fréquence

Plage de fréquence

0,1Hz ... 120 kHz

Sources d’entrée

* Sorties transistor PNP

» Sorties transistor NPN

* Détecteur NAMUR

* Contact de relais sans potentiel (dry contact)
¢ Générateur de fréquences

Alimentation du générateur du signal

environ 15V DC/ <25 mA

Fréquence entrée/ Temps mesure/ Résolution

0,1 Hz...120kHz /<32 ms /> 12 Bit

Niveau du signal

JL 2Vp, (0,1Hz...120 kH2)

AU 2Vpp (8Hz...120 kHz)

MU 18V, (1 Hz...120 kHz)

max. 30 V @ compris tension continue)

Longueur de I'impulsion

>1us

=



8. Caractéristiques techniques

MCR-F-UI-DC 2814605

Entrée courant/tension

Signal d’entrée

0...10V/0...20mA

Fréquence limite

10 Hz

Temps d’établissement (10-90 %)

25 ms

Sortie

Signal de sortie

0..10V/10...0V,0..5V/5...0V ou
0(4)...20 mA / 20...0(4) mA

Signal de sortie max. courant/tension 25mA/125V
Charge courant/tension <500 Q/>500 Q
Etalonnage origine / gain +25%/£25%

Sortie commutation

sortie transistor PNP,

amene la tension d’alimentation sur le bloc de
jonction SW, intensité admissible 100 mA,
sans protection contre les courts-circuits

Autres caractéristiques

Tension d’alimentation

20...30VDC

Consommation de courant (sans charge)

< 60 mA (sans sortie de couplage)

Erreur de transmission

< 0,15 % de la valeur finale (typ. 0,1 %)

Coefficient de température

<0,015 %/K (typ. 0,01%/K)

entrée/alimentation
entrée/sortie
sortie/alimentation

Tension d’essai :

1,5kV, 50 Hz, 1 min.
1,5kV, 50 Hz, 1 min.
1,5kV, 50 Hz, 1 min.

Circuit de protection

contre surtensions, inversions polarité

Température ambiante

-20°C a+65°C

Affichage régime

LCD

Dispositif de commande

Clavier a membrane a trois touches
et fenétre de visualisation LCD

Emplacement pour le montage / Montage

indifférent, de préférence horizontal

Dimensions (L/H/P)enmm 45/75/110

Mode de raccordement connecteur sortie vissée
Section des conducteurs 0,2-2,5 mm? (AWG 24-14)
Matériau du boitier ASA-PC (VO0)

Conformité / Homologations (€3

Conformité ala directive CEM  2004/108/CE

Immunité selon  EN 61000-6-2

Emission selon  EN 61000-6-4

Homologation

LISTED 31ZN

PROCESS CONTROL EQUIPMENT
FOR HAZARDOUS LOCATIONS

Class | Div2 Groups A, B,C,D

A) This equipment is suitable for use in Class |, Division 2, Groups A, B, C
and D or non-hazardous locations only.

B) WARNING - explosion hazard - substitution of components may
impair suitability for Class 1, Division 2.

C) WARNING - explosion hazard - do not disconnect equipment unless
power has been switched off or the area is known to be non-hazardous.
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Convertidor universal de frecuencia MCR-F-UI-DC

Alimentacion

Teclado Salida conmutacion

membrane

Salidas de sefiales

Entradas de — |
sefiales

Fig.1

1. Esquema de conjunto

+24 V
GND

sw
GND

NC
10UT

U ouTt
GND 2
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2. Descripcion

El convertidor de frecuencia programable MCR-F-UI-DC es un médulo para visualizacion y conversion
de frecuencias en la gama de 0...120 kHz. En el lado de entrada pueden captarse todas las sefiales de
transmisores de frecuencia en técnica de 2, 3 y 4 conductores y sefiales de codificadores rotatorios in-
crementales.

Los impulsos de entrada se evaluan mediante una medicién de duracion de periodo y por medio de un
procesador se entregan a la salida como valor de tension o corriente conforme al valor inicial y final ajus-
tado del margen de medicion.

Para obtener en lo posible tiempos de reaccion cortos, las entradas del convertidor de frecuencia se han
realizado conscientemente sin filtro de entrada de frecuencia. Una seleccién automética del campo de
medida (Autorange) contribuye a la resolucién 6ptima del valor de medicién. Sin embargo, impulsos pa-
rasitos pueden conducir a la seleccién de un factor de particion demasiado grande para frecuencias de
entrada bajas. Como consecuencia, ésto puede dar lugar a una sefal de salida brusca (ver punto 3: Fun-
cionamiento para sefales de entrada de frecuencia perturbadas).

Para estabilizar valores de entrada oscilantes se ha realizado una funcion de filtro para la conversién al
valor analdgico de salida. Este filtro puede ajustarse mediante un teclado de membrana a una profundi-
dad de filtro de 1 a 15. La profundidad de filtro éptima es funcién de la aplicacion.

Junto a la salida analégica se tiene a disposicion una salida de conexion por transistor PNP para una carga ma-
xima de 100 mA, p.ej. para funcién de control (no resistente al cortocircuito).

En especial, para la medicion de revoluciones se tiene tanto la posibilidad de indicar el valor inicial y final
del margen de medicion en revoluciones por minuto (RPM) como de observar durante el funcionamiento
las revoluciones en RPM en el display LCD (de 4 cifras + unidad en RPM).

3. Servicio con sefales de entrada de frecuencia perturbadas

3.1. Medidas contra perturbaciones de actuacién desde el exterior

¢ Empleo de lineas apantalladas.

 Disposicion de cables apropiada (conforme a las necesidades de la compatibilidad
electromagnética EMV).

* Conectar por el camino mas corto el borne 4 (GND 1) con tierra PE.

3.2. Con nivel de sefial > 20 V (Fig.2 - (1))

Después de abrir la tapa lateral, extraer el puente enchufable
(Jumper) dispuesto en el médulo. Para guardar el puente en- AENENENEEE
chufable puede colocarse sobre uno de los tres machos ahora 1
libres.

Ahora, conduzca la sefal de entrada de frecuencia al médulo
através del borne 2.

El retorno de sefal se realiza a través del borne 4 (GND 1).
No se necesitan realizar ajustes adicionales.

3.3. Con nivel de sefial > 10 V (Fig.2 - (2))

Con el puente enchufable (Jumper), conecte los dos machos inferi-
ores del conector macho.

Ahora, conduzca la sefal de entrada de frecuencia al médulo
através del borne 2.

El retorno de sefal se realiza a través del borne 4 (GND 1).
No se necesitan realizar ajustes adicionales.

>

S

)
Ny

|

oF ¥

Fig.2

4. Retroceder al estado de suministro (Fig.2 - (3))

* Con el puente enchufable (Jumper), conecte los dos machos superiores (en direccion display) del
conector macho.

* Ahora, el borne 2 esta preparado para la conexién de sensores NAMUR.

]




5. Funciones del teclado membrane

Pulsar brevemente la tecla:

el valor de salida calculado se visualiza.
Pulsando otra vez, conmuta de nuevo al valor
de medicion de entrada.

Pulsar brevemente la tecla (< 0.5 seg.):

el modulo conmuta al modo de edicién para
sefiales de entrada de frecuencia

Pulsar la tecla como minimo 2 segundos:

el modulo conmuta al modo de edicién para
+
. +

sefales de entrada analdgica

Pulsar brevemente las teclas simultaneamen-
te (<0,5seg.):

el médulo conmuta al modo de edicion am-
pliado

Acepta el ajuste actual en modo de edicion y pasa automaticamente al
valor siguiente.

Pulsar brevemente las teclas simultaneamente:
finaliza el modo de edicion, sin almacenar los ajustes eventualmente realizados

Funcién especial de las teclas en modo de edicion
En el modo de edicién para sefiales de entrada de impulso y para sefiales de entrada
. +

+

analdgica, el pulsar la tecla Enter adicionalmente a las teclas o provoca
un contaje ascendente o descendente acelerado.

Mediante interrupcion de la pulsacién de las teclas y pulsacién subsiguiente se puede
realizar un ajuste de precision.

6. Representacion en display LCD
6.1. Representacion en el campo de ajuste

Entrada de frecuencia para NAMUR, sensores de 2, 3 y 4 conductores, codificadores
rotatorios incrementales con contrafase y sefial de salida HTL y contacto de [aminas
(dry contact). El ajuste se efecttia opcionalmente en Hz o revolucién por minuto (RPM),
kRPM [Visualizacién de pantalla: kRM]/ MRPM [Visualizacion de pantalla: MRM].

Entrada de frecuencia para sensores NAMUR con deteccion de rotura de cable y cor-

tocircuito. El ajuste se efectiia opcionalmente en Hz/kHz o RPM/kRPM [Visualizacién
de pantalla: kRM] / MRPM [Visualizacién de pantalla: MRM].

Entrada de corriente 0...20 mA

Entrada de tensién 0...10 V

2



Tiempo de retardo de activacion de la salida de conmutacion.
(Campo de ajuste 0...30 seg., valor default = 0,00 seg.)

Tiempo de retardo de desactivacion de la salida de conmutacién.
(Campo de ajuste 0...30 seg., valor default = 0,00 seg.)

Ajuste del tiempo de retardo POWER ON (salida de conmutacion).

(Campo de ajuste 0...30 seg., valor default = 1,00 seg.). Durante este tiempo, la salida
de conmutacion no reacciona a sucesos. Esta funcion solo es eficaz directamente al
conectar la tension de alimentacion.

Ajustar el tiempo de la deteccion de rotura de cable.

(Campo de ajuste 0,2...10,1 seg., valor default = 10,1 seg.).

Si durante este tiempo no se detecta ninguna sefial de entrada, entonces aparece en
el display el texto "no Input" y las salidas se comportan conforme a los ajustes corres-
pondientes.

Ajustar el valor final.
(Campo de ajuste 75...125%, valor default = 100%)

Ajustar el punto cero en funcion de la sefial de salida seleccionada anteriormente:
(Campo de ajuste -5...+5 mA /-2,5...4+2,5 V; valor default =0 mA /0 V)

Ajuste del factor de division desde 0,1 hasta 9999 (valor default = 1,0). Las tareas de
posicionamiento lentas exigen discos selectores multiplemente subdivididos

(factor > 1). La captacién de revoluciones de un motor en el engranaje requiere un
factor de division inferior (factor < 1).

Ajuste de la profundidad de filtro de la salida analdgica en el empleo de frecuencias
como magnitud de entrada (margen ajustable 1...15).
Esta funcion solo se configura mediante teclado de membrana.

Ajuste del valor de salida analégico para no alcance del margen de medicion
(margen ajustable 0,00...24,00 mA, ¢ 0,00...12,00 V).

Ajuste del valor de salida analégico para exceso del margen de medicion
(margen ajustable 0,00...24,00 mA, ¢ 0,00...12,00 V).

Ajuste del valor de salida analégico para rotura de cable o
sefal de entrada no existente
(margen ajustable 0,00...24,00 mA, ¢ 0,00...12,00 V).

Almacenar. Mediante pulsacién de la tecla se almacenan los parametros
ajustados.

Mediante pulsacion de la tecla se interrumpe el modo de ajuste sin almacenar los
parémetros ajustados.

Mediante pulsacion de la tecla se sobrescriben los ajustes actuales mediante
valores default. A tal efecto, los parametros de la entrada de frecuenciay de la entrada
analégica no quedan afectados.
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6.2. Representacion de la salida de conmutacién

El transistor conmuta al exceder el limite de "High Setpoint" a "High",
al no alcanzar el limite de "Low Setpoint" a "Low" (con histéresis).

El transistor conmuta al exceder el limite de "High Setpoint" a "Low",

al no alcanzar el limite de "Low Setpoint" a "High" (con histéresis).

El transistor conmuta al no alcanzar el limite de "High Setpoint" a "High".
El transistor conmuta al exceder el limite de "High Setpoint" a "High".

El transistor esté permanentemente conectado.

El transistor no esta permanentemente conectado.

El transistor conmuta entre "Low Setpoint" y "High Setpoint" a "High".

El transistor conmuta al no alcanzar el limite de "Low Setpoint" y
al exceder el limite de "High Setpoint" a "High".

6.3. Mensajes en estado de funcionamiento

No se alcanza el campo de medida.
Este mensaje parpadea, alternando con la frecuencia actual, cuando no se alcanza el
campo de medida inferior ajustado.

Se excede el campo de medida.
Este mensaje parpadea, alternando con la frecuencia actual, cuando se excede el
campo de medida superior ajustado.

No hay sefial de entrada.

Este mensaje parpadea por los motivos siguientes:

1. No hay ningun sensor conectado

2. Para NAMUR: a) cortocircuito 6 b) rotura de cable

3. Cortocircuito de frecuencia <-> GND

4. No se ha detectado ninguna sefal de entrada dentro del tiempo
ajustado para deteccion de rotura de cable (l.br.time).

6.4. Guia de menu
En modo de edicién, una flecha muestra siempre la funcion a ajustar.

or
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7. Esquemas de operaciones de menu
7.1. Configuracion de la entrada de frecuencia - curso del menu

Modo de servicio

l/ pulsar brevemente

Entrada f

n H;EE__4:n ﬁprﬁg__4:na

Comienzo

Ejemplo

campode ¢
1

medda 2500 ROODH:

Final - l

(r:r?éz%oade Ej:err:g:?_‘ Lo }
( lvl_l.Lll el A _lvl_l.Ll ’

Salida - | - l

analégica 1
(

Salida de
conmutacién \

Punto

inferior de  {

Ejemplo

CONMU- = 1
tacion (L

Oz
J—»[ l.l:ll.la

Punto

superior de
conmu- (¢
tacion | '

Almacenar

=Ixixixl
= 00

valores

Modo de
servicio
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7.2. Configuracion de la entrada analégica - curso del menu

Modo de servicio mantener pulsada como minimo 2 segundos
Entrada

analégica l- .

Y m':ﬂ_.[ i V'

Comienzo l

campo de Eiemplo
medida == Jnr?’m 3
O L2001 I'l’lFl
Final
campo de Ejemplo
medida
2200 mAL 1920 mA
Salida |
analdgica -
9 todas las posibilidades
E - |:| 5- 0V
10 0V
0-10V
20- 4mA ibili
20 mA todas las posibilidades
Salida de

conmutacion y
Punto

inferior de
conmu-
tacion

OO
U AR

Punto
superior de
conmu-
tacion

i x]
(g n RPN

Almacenar
valores

Modo de
servicio \J
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7.3. Configuracion modo de manejo ampliado (Extended Mode) - curso del menu

Modo de
servicio

Retardo de

activacion

Retardo de
desactivacion

Retardo
POWER ON

Deteccion de
rotura cable

Valor final

Punto cero

Factor de
divisién

Funcién de
filtro de salida

pulsar brevemente

Ejemplo

JLRMPLFLG o
@ @
Ejemplo
Lhrk i . HEHETAN £hEl

Ejemplo

[l
K}

%

[l
OZ 2

Ejemplo
DFFSE Tl 800w —5B00 A
@ & ®

Ejemplo

O
O

DUEF

-

Continuacion
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Continuacion del curso del menu:

Sefial para no
alcance del
margen de
medicion

Sefal para
exceso del
margen de
medicion

Ninguna sefial
9 o

Almacenar

No almacenar

Ajuste basico

=

=

A\

N30 WM Modo de servicio
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7.4. Ejemplo: configuracién mediante una sefal de entrada de frecuencia

El médulo MCR-F-UI-DC realiza las siguientes funciones:

Gama de frecuencias:
Senal de salida:

Comport. conmut.: 'r' hat
Retardo de activacion:
Retardo de desactivacion:
Tiempo detec. rotura cable:

5...45700 Hz, sensor NPN de 3 conductores
4...20mA

punto inf. de conmut. ("High" a "Low") para 15 Hz
punto sup. de conmut. ("Low" a "High") para 20 kHz

10s
5s
1s

Modo de servicio

—— pulsar brevemente

&

Comienzo
campo de
medida

Final
campo de

(200K H: (o HMEDHH: |
medida > -

Salida -
[I (=

analégica

Salida de
conmutacion

Punto
inferior de
conmu-
tacion

Punto
superior de
conmu-
tacion

Ejemplo:




Continuacion del ejemplo de configuracion:

Modo de servicio , @]

pulsar brevemente -> modo de servicio ampliado

Retardo de = —— e ——
( 1T FORUTOTOCT TR
activacion {EIEI.H ' .-v.luu.u ol v.-v.l OO0
)
¥ 82
Retardo de (D) nonnc e MO A
desactivacion X1 l.u ST O I.-]
)
87
Tiempode (7, " ) o OO o oD
deteccion de LIS 1 L @ LD ZXEL k=D 0 O ZIEL L

rotura de cable

Modo de servicio

Ejemplo:

8. Datos técnicos MCR-F-UI-DC 2814605
Entrada de frecuencia
Gama de frecuencias 0,1Hz ... 120 kHz

Fuentes de entrada

* salidas por transistor PNP

* salidas por transistor NPN

 detector NAMUR

 contacto de relé libre de potencial (dry contact)
* generador de frecuencias

Alimentacion transmisor de sefales

aprox. 15V DC /<25 mA

Frecuencia entrada/tiempo puerta/resolucion

0,1 Hz...120 kHz /<32 ms /> 12 Bit

Nivel de sefial

JL 2Vp, (0,1Hz...120 kH2)
AU 2V (8Hz...120 kHz)
V] 13v (1 Hz...120 kHz)
max. SOV tension continua incl.)

Longitud de impulso

>1us
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8. Datos técnicos

MCR-F-UI-DC 2814605

Entrada tensién/corriente

Senal de entrada

0...10V/0...20mA

Frecuencia limite

10 Hz

Tiempo de crecimiento (10-90%)

25 ms

Salida

Senal de salida

0..10V/10..0V,0..5V/5..0V 6
0(4)...20 mA / 20...0(4) mA

Sefal max. de salida corriente/tension 25 mA/125V
Carga corriente/tensién <500 Q/>500 Q
Ajuste punto cero/valor final +25%/+25%

Salida de conmutacion

la salida por transistor PNP, conmuta la tensién
de alimentacion al borne SW, capacidad de
carga 100 mA, no resistente al cortocircuito

Datos generales

Tension de alimentacion

20...30VDC

Absorcién de corriente (sin carga)

< 60 mA (sin salida de conmutacién)

Error de transmision

< 0,15% del valor final (tip. 0,1%)

Coeficiente de temperatura

<0,015%/K (tip. 0,01%/K)

entrada/alimentacion
entrada/salida
salida/alimentacion

Tension de prueba:

1,5kV, 50 Hz, 1 min.
1,5kV, 50 Hz, 1 min.
1,5kV, 50 Hz, 1 min.

Circuito de proteccion

protec. c. transitorios, protec. polaridad

Margen de temperatura ambiente

-20 °C hasta +65 °C

Indicacion de servicio

display LC

Campo de manejo

teclado membrane con 3 teclas y mirilla LCD

Posicion para el montaje/montaje

discrecional, preferible horizontal

Dimensiones (A/A/P)enmm

45/75/110

Tipo de conexién

conexién por tornillo enchufable

Seccién de conductor

0,2 -2,5 mm? (AWG 24-14)

Aislamiento ASA-PC (VO0)
Conformidad / Homologaciones Ce
Conformidad con ladirectriz CEM ~ 2004/108/CE
Resistencia a interferencias segun  EN 61000-6-2
Radiacién de perturbaciones segun  EN 61000-6-4

Homologacién

PROCESS CONTROL EQUIPMENT
“"‘ FOR HAZARDOUS LOCATIONS
LISTED 312N
Class | Div2 Groups A, B,C,D

A) This equipment is suitable for use in Class I, Division 2,
Groups A, B, C and D or non-hazardous locations only.

B) WARNING - explosion hazard - substitution of components may
impair suitability for Class 1, Division 2.

C) WARNING - explosion hazard - do not disconnect equipment unless
power has been switched off or the area is known to be non-hazardous.
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PYCCHUM

YHUBepca/bHbli1 U3MEePUTEsIbHbIN Npeo6pa3oBaTesnb YacToTbl MCR-F-UI-DC

Mutanve

BbIX0AHOM NeperoyatoLLmin
KOHTaKT

/ CurHanbHble BbIXOAbl

MneHoyHas Knasmatypa

CurHanshble = |

BXOAbI

Puc. 1

1. Bnok-cxema

+24 'V
GND

Sw
GND

NC
10UT

U ouT
GND 2
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2. OnucaHue

Mporpammupyemblit usmepuTenbHbI NnpeotpasoBartens YactoTel MCR MCR-F-UI-DC sBnaetca
MOAYNeM ANA 0TOGPameHNA 1 npeobpasoBaHmns YacToTbl 4o 120 K. Ha Bxoa nopatotcs Bce
CTaHAapTHble CUrHaIbl AATYMKOB YaCTOTbI B 2-, 3- U 4-NPOBOAHbIX CXEMAX MOAKIIOYEHUA U CUTrHAbI
C MHKPEMEHTHbIX AaTYMKOB Yria nosopoTa.

BxogHble UMMy NbCbl 06pabaTbiBalOTCA C MOMOLLBIO U3MEPEHUA J/IMTENLHOCTU NEPUO/0B U B
COOTBETCTBUM C 3a/jaHHBIMU HaYa/IbHbIM 1 KOHEYHbBIM 3HAYEHUSIMU U3MEpPUTE/IbHOMO Aana3oHa
NOAAIOTCA Yepes NPOLLeCCop KaK aHaNoroBble 3Ha4EHWA HaNPAMKEHUSA UK TOKa.

[nA pocTueHUsA Hanbonee KOPOTKOrO BPEMEHU OTK/IMKA BXOAbl U3MEPUTE/IbHOTO NpeobpasoBaTess
4acTOTbl peaM30BaHbl 6e3 YaCTOTHbIX GUILTPOB. ABTOMATUYECKWUI BbIGOP AnanasoHa U3MepeHns
(Autorange) cny®uT Ana o6ecneyeHns onTUMaIbHOW paspeLuatoLLei Cnoco6HOCTU MUBMEPEHHOTO
3HauveHus. OfHaKO UMMYIbCHble MOMEXM MPU HU3KUX BXOAHbIX YAaCTOTax MOryT NPUBECTH K BbIGOPY
60nbluero KoahduLMeHTa eneHns. OTO MOKET CTaTb NPUYMHON CKAYKOOBPa3HOrO 3MEHEHMA
BbIXOAHOrO curHana (cM. MyHKT 3: Pa6oTa ¢ BXOAHBIMU CUrHa1aM1 YacToTbl, UCKaMKEHHbIMU MOMEXOM).
[na ctabunmnsaumm BbIXOAHBIX CUrHaUIOB € GYKTYMPYIOLMMKU NapameTpaMu peaimaoBaHa GyHKLMA
dunbTpa Npu nepecyeTe B aHAIOrOBOE BbIXOAHOE 3HaYeHWe. DTOT PUILTP MOKHO HACTPOUTL C
MOMOLLBIO N/IEHOYHOM KNaBMaTypbl CO CTEMEHBIO GUILTPOBaHMA OT 1 Ao 15. OnTuUManbHas cTeneHb
DUNBTPOBAHUA 3aBUCHUT OT MPUMEHEHHS.

Hapsiay ¢ aHa10roBbIM BbIXOAOM UMEETCA KOMMYTUPYIOLLIMIA BbIXOZ, P-N-p TPAH3UCTOPA, BblAEPHMUBAIOLLMIA
TOK 10 MaKc. 100 MA, HanpUMep, ANA YHKLUMM KOHTPONA (63 3aLLyTbl OT KOPOTKOTO 3aMbIKaHMSA).
CneumasnbHO ANA U3MEPEeHUA YacToThl BpalLeHUA MMEETCA BO3MOMKHOCTb 3a/jaBaThb Ha4yanbHoe U
KOHEYHOE 3HAYEHWA U3MEPUTENIBHOTO 1anasoHa B 060poTax B MUHYTY (06/MUH), a TaKKe BO Bpems
paboTbl HabnAaTb 3a o6opoTamu B MUHYTY Ha H{K-ancnnee (4-3HauH. + ea-ua 06/MuH).

3. Pa6oTa ¢ BXOAHbIMU CUrHaIaMU 4acCTOTbl, UCKaKEHHbIMU NOMEXOM

3.1. Mepbl no npefoTBpalLEeHNIo BO3AEHCTBUA NOMEX U3BHE
* Mcnonb3oBaHWe aKpaHMpPOBaHHbIX Kabenen.

* CootseTcTByOWMI (C y4eToM OMC) KabenbHbIi BBOA.

* Hnemmy 4 (GND 1) coeanHATb HenocpeacTBeHHO K PE.

3.2. MNpwu ypoBHe curHana > 20 B (Puc.2 - (1))
¢ OTHKpbIB GOKOBYIO KPbILLKY, M3B/IEYb HAXOAALLYIOCA B MOAY/e d
LUTEKEPHYIO NEPEMbIYKY. XpaHWTb LUTEKEPHYIO NepPembIiKy CICIooICITIon]
MO¥HO Ha OAHOM 13 Tpex Tenepb CBO6OAHbIX WTbIpEBbIX /
.

/N
—)
ZJ

KOHTaKTOB.

¢ BXOZHOW CMrHau1 4acToTbl NOAATb HA MOAY/1b Yepes KNemMmy 2.
O6paTtHas cBA3b CUrHasia OCyLLECTBIAETCA Yepes Knemmy 4 e
(GND 1).

¢ [lononHUTebHbIE HACTPOMKK He TpedytoTcA.

3.3. Mpu yposHe curHana > 10 B (Puc.2 - (2))

¢ O6a HUKHMX KOHTaKTa LUTbIPEBOW NIaHKWU COeAUHUTL CO
LUTEKEPHOMN NEPEMBIYKOM.

¢ BXOZHOW CMrHau1 4acToTbl NoAAaTb Ha MOAY/1b Yepes KNemmy 2.
O6paTHas cBA3b CUrHaa OCYLECTBAETCA Yepes Knemmy 4
(GND 1). )

* [lononHuTe NbHbIE HACTPOMKK He TpebyloTcA. 2

"\f

K

Puc.2

4. Bo3BpaT K COCTOAHUIO U3[,e/IUA Ha MOMEHT
NoCTaBKM (Puc.2 - (3))
¢ O6a BepXHWX KOHTaKTa (B HanpaBneHUU AUCNES) LUTbIPEBOM NNAHKWU COEAUHUTL CO LUTEKEPHOM
nepeMbIYKON.
¢ Hnemma 2 BHOBb roToBa a1 nogxatodeHus gatinkos NAMUR.
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5. DYHKLUU NJIEHOYHOW KNaBuaTypbl

HOpOTHO HamaTb KHOMKy:

OTo6panaeTca pacCUMTaHHOE BbIXOAHOE
3HayeHue. [p1 NOBTOPHOM HaaTUu
MPOMCXOAMT BO3BPAT K aKTyasIbHOM
M3MepAEMOii Ha BXOAE BEJIMUMHE.

HopoTKo HamaTb KHoMKy (< 0,5 ¢):
Mogynb nepekntoHaeTcs B peumM
peAaKTUPOBaHUA ANA BXOAHBIX
CUrHaoB YacToThbl

Haarb KHOMKY 1 AepaThb HamaTon MUH.
2 CeKyHAbI:

Mogy /b nepeKntoyaeTcs B peum
pepaKkTUpoBaHUA AN1A aHal0roBbIiX
BXOAHbIX CUrHaNoB

HopoTKo HamaTb 06e KHomnku (< 0,5 c):
Mogaynb nepertoyaeTcs B paclUMPEHHbBI PEXUM peAaKTUpOBaHUA

MepeHUMaET B penmMe pefakTMPOBaHUA aKTyasibHYI0 HACTPOMKY U
aBTOMaTM4YeCHKU NepexoauT K CrieayLlemy 3Ha4eHuro.

HopoTHKO HamaTb 06e KHOMKK:
Perum pepaKTMpoOBaHUA 3aBepluaeTca 6e3 COXpaHeHUA BbINOJIHEHHbIX
HacTpPOEek.

Cnequanhuhle ¢yHKI.wIVI KHOMOHK B pexnme pefakTupoBaHuA
B pexunme pefakTMpoBaHUA A8 UMMY/IbCHbIX BXOAHbIX CUrHA/I0B U aHaNoroBbIxX
+ BXOAHbIX CUrHa/10B HaXKaTue Knasuu BBOAaA Enter @ B UMMNYJIbCHOM peXume B
[OMOJHEHWE K HAXKAaTMIO KNaBuLL " cnoco6CTBYeT YCKOPEHHOMY CUeTy
Ha3ap/Bnepeg,.
Ecnm npepBaTb HaXaTue Ha KHOMKY, a 3aTeM HaxaTb B UMNY/IbCHOM pexnme,
BO3MOHa TOYHaA HaCTPOWKa.

6. U306parmeHune Ha HK-gucnnee

6.1. U3o6pameHne B guana3oHe HaCTPOMKKU

Bxog curHana wacTotel ans NAMUR, 2-, 3- 1 4-NpoBOAHbIX AATHUKOB,
MHKPEMEHTHBIX AAT4MKOB Yr/1a NOBOPOTa C ABYXTAKTHOM LIEMblO, BbIXOAHBIM

curHanom HTL 1 Cyxum KOHTaKToM.

HacTtpoiika nponssoanTca Ha BbiGop B /Kl in 060poTax B MUHYTY (06/MUH), TbiC.
06/MUH [MHAWKauuK avcnnesn: KRM]/ mun. 06/MuH [MHAMKaumm aucnnen: MRM].

Bxog curtana yactotsl Ana gatunkos NAMUR c pacnosHaBaHuem o6pbiBa Nposoaa

1 KOPOTKOr0 3aMblKaHWA. HacTpoiika nponsBoanTca Ha BblGop B ML/KITL, nan 06/MuH /
TbiC. 06/MWH [MHAMKaumK aucninea: kRM]/ mun. o6/muH [MHanKaumm gyucnnes: MRM].

Bxopa curHana Toka 0...20 MA

Bxopa curHana Hanpamenuna 0...10 B
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Bpems 3alepKM BKIIOYEHNA BbIXOAHOTO NEPEKNI0YAIOLLEro KOHTaKTa
(ananasoH HacTpoiku 0...30 ¢, 3Ha4eHre no ymonyaxuio = 0,00 c).

Bpems 3aAepHKM BbIKIIOYEHUS BbIXOAHOTO NEPEKIOYAIOLLETO KOHTaKTa
(ananasoH HacTpoiku 0...30 ¢, 3HaueH1e no ymonyaxuio = 0,00 c).

HacTtpoiika Bpemenn 3agepxkv POWER ON (BbiIxogHOM NepexoyatoLmii KOHTaKT)
(ananasoH HacTpoiku 0...30 ¢, 3HaueHre no ymonyaxuio = 1,00 c).

BleO[J,HOﬁ nepekmoqarou.l,wﬁ KOHTaKT B Te4eHWe 3TOro BpeMeHu He pearMpyeT Ha
co6bITUA. 3Ta QYHKLUMA AEWCTBUTE/IbHA TO/IbKO HEMOCPEACTBEHHO NOC/IE BKIKOYEHUSA
HanpAXeHUa NUTaHuA.

HacTpoiika BpemeHu pacnosHaBaHus o6pbiBa NpoBoaa

(ananasoH HacTpoiku 0,2...10,1 ¢, 3HaveHue no ymonyanuio = 10,1 c).

Ecnv B Te4eHue aToro BpPeMeHU He pacno3HaeTca BXO[J,HOﬁ CcurHan, Ha gucnnee
NOABNAETCA TEKCT «nO Input», a BbIXOAbI pearMpytoT B COOTBETCTBUM C UX
HacTpolKamu.

HacTpoiika KoHe4YHOro 3Ha4eHusa
(AnanasoH HacTpoiku 75...125%, 3HadeHne no ymonyanuio = 100%)

HacTpoiika HyneBoi TOYKM B 3aBUCMMOCTM OT NPEABapUTE/IbHO BbIGPAHHOTO
BbIXOAHOrO CUrHana

BbIX0AHOM curHan: (aManasoH HacTpoiku -5...+5 MA /-2,5...+2,5 B;
3HaueHue no ymonyaHuio = 0 MA/0 B)

HacTtpoiika kKoadpurumneHTa geneHums ot 0,1 1o 9999 (3HauveHHe no ymonyanwmio = 1,0).
[N MeIeHHbIX 33424 NO3ULMOHMPOBAHWA TPEBYIOTCA MHOTOKPATHO pasfe/ieHHble
[MCKU C OTBEPCTUAMU (KOIDOUUMEHT > 1). [InA n3MepeHUa CKOPOCTH BpaLLeHUs
MoTOpa NpuBoAa TpebyeTcs Manblii KOAPDULMEHT AeNeHUn (KOSbDDULMEHT < 1).

HacTtpoiika cTenenu ¢hunbTpoBaHWA aHaIOroBOro BbIXOAA, UCMO/b3YSA HYacToTy B
KayecTBe BXOAHOW BENIMYMHDBI (AManasoH HacTpoiku 1...15).
ATy YHKLMIO MOKHO HACTPOUTL TOJIbKO Yepes NJIEHOUHYIO KNaBuaTtypy.

HaCTpOﬁKa 3Ha4YeHnA BbIXOAHOrro aHanorosoro cMrHana npu
BbIXO/ie 3a HUMHIOK rpaHnly U3MepuTeIbHOro ananasoHa
(amnanasoH HacTpoiku 0,00...24,00 MA unm 0,00...12,00 B).

HacTpoiika 3Ha4eHUsA BbIXOAHOIO aHasIoroBOro cUrHana npu
BbIXOZie 3a BEPXHIOKO rpaHuLly U3MepuTeIbHOro gunanasoHa
(ananasoH HacTpoiku 0,00...24,00 mA nnm 0,00...12,00 B).

HacTpoiika 3HaueHUsA BbIXOAHOIO aHa/IoroBOro CUrHaa npu o6pbIBe Nposoaa uimn
NpKU OTCYTCTBUK BXOOHOrO curHana
(amnanasoH HacTpoiku 0,00...24,00 MA unm 0,00...12,00 B).

CoxpaHeHue. HamaTnem Ha KHOMKY COXPaHSIOTCS BCE HACTPOEHHbIE
napameTpbi.

Hamaruem Ha KHOMKy NPepbIBAETCA PEKMUM HACTPOMKM 6€3 CoXpaHeHHs
napameTpos.

Haxatnem Ha KHOMNKY aKTyanbHble HaCTpOFIKM nepenncbiBaloTCA Ha 3Ha4eHUA no
YMON4aHUIO. 37O He B/MAET Ha napamMmeTpbl BXoA4a CMrHasia 4acToTbl U BXOA4a
aHanoroBoro curHana.
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6.2. U306pameHne BbIXOJHOrO NEPEHIIIOYAIOILErO KOHTaKTa

TpaH3ucTop NpU BbIXOAE 3a BEPXHIOK rpaHuLy nepekntoyaetcs ¢ «High Setpoint»
Ha «High», npu BbIxoAe 3a HUHKHIOK rpaHuLy - ¢ «Low Setpoint» Ha «Low»

(c HacTpoViKoM rcTepesnca).

TpaH3ucTop NpU BbIXOAE 3a BEPXHIOK rpaHuLy nepekntoyaetcs ¢ «High Setpoint»
Ha «Low», Npu BbIXOAE 32 HUHKHIOW rpaHuLy - ¢ «Low Setpoint» Ha «High»

(C HacCTpoWiKoM rcTepesauca).

TpaH31CTOp NPU BbIXOAE 3a HUKHIOK rpaHu1Ly nepextodaeTtca ¢ «High Setpoint»
Ha «High».

TpaH3ucTop NpU BbIXOAE 3a BEPXHIOK rpaHuLy nepekntoyaetcs ¢ «High Setpoint»
Ha «High».

TpaH31CTOP NOCTOAHHO BKJIKOUEH.

TpaH3MCTOP NOCTOAHHO HE BK/KOYEH.

TpaHauncTop nepexitouaeTcs Mexay «Low Setpoint» u «High Setpoint» Ha «High».

TpaH31CTOp NPU BbIXOAE 32 HUKHIOK rpaHuLy nepertodaeT ¢ «Low Setpoint» u
npu BbIXoAe 32 BEPXHIOI rpaHuly ¢ «High Setpoint» Ha «High».

6.3. CoobleHuns B pabo4em COCTOAHUU

BbIXOA 38 HUHHIOK rpaHnLy N3MepuTenbHOro ananasoHa.
310 coo6u.l,eHme MuUraeT noo4epeaHo C aKTyasibHbIM 3Ha4eHWeM HacToTbl NpU
BbIXOZ€ 3a 3aaHHYI0 HUKHIO rpaHULy M3MepUTEeNbHOrro gManasoHa.

BbIxog, 32 BEPXHIOI0 rpaHuLYy U3SMEPUTENLHOTO AuanasoHa.
3T0 COOBLLEHNE MUraeT MOOYEPEAHO C aKTyaslbHbIM 3HAYEHWEM YacTOTbl NpU
BbIXO/E 3@ 3aAaHHYI0 BEPXHIOIO rpaHuLy M3MEPUTENILHOrO AnanasoHa.

BxogHoM curHan oTcyTCTBYeT.

370 COOB6LLEHNE MATAET MO CNEAYIOLWMM NpUYMHAM:

1. He nogKAto4eH HM O0aMH U3 JaTymKoB!

2. Ana NAMUR: a) HopoTKoe 3amblkaHue uam 6) O6pbis nposogal

3. HopoTkoe 3ambikaHne YacTtota <-> GND!

4. B npegenax 3ajaHHOro BpeMeHu pacrnosHaBaHua o6pbia nposoga (l.br.time)
He 06HapyHeH BXOAHOW CUrHa.

6.4. HaBuraumsa no meHio

70
For

B pexvme peaaKTMpoBaHUA CTPe/IKa yKasbiBaeT Ha NOA/Iealllylo HaCTPOViKe
PYHHUMIO.
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7. CxeMbl MEHIO
7.1. HacTtpoiika napameTpoB BXofa CUrHaia 4acToTbl - Cxema MeHI0

Pa6ounii pexum
__—~ KOPOTHO HaaTb

f-xoaf-exop, l l

fn HIP i R

Havano l l
M3MEPHTE/IBHOTO W Mpumep Mpvmep
AManasoHa [mmrome Ly . CrOTOTT Ly ‘|Enn ealaly]
L0 X 000 I }—-‘E 0 L
~ -~ -~
[ [ [
HoHey | l
MMEpHTENEHOTO Mpnmep
AuanasoHa
E‘[:.E%:H;HB”"‘"‘L"{ "“".v 9300
E
AHanorosbii 1
BBIXOZ SRR v BCE BO3MOXHOCTH
R %3 20ma
ne 20- 0mA
R BCE BO3MOKHOCTH
B . 0 0v o=
bIXOfJHOM T ™
Neper/IoNaloLLMiiY s
HOHTaKT _ T
» ON
HwKHAA TouKa
nepersioyeHns { Mpumep Mpuvep

BepxHaa Touka @
nepeKsioueHnA I'Ipmmep e
1200 H; [ BERDHH; q“"”.L:H. SOODH
= -3

CoxpaHuTb

3HayeHus T
Zoa

Pa6ounit

peXUM
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7.2. HacTpoiika napameTpoB aHas0roBoro Bxoaa - Cxema MeHio

Pa6ounit pexum
MUH. 2 C AiepaTh HawaTomn

AHanorossiit l/l—l

BXOA,

Havano l

N3MEepUTEsIbHOro
Hpmmep

AnanasoHa
li‘ll'l'l q D O |
KRR RO l LOLC O™

[ =

Howey, |@

N3MEepUTEsSIbHOro

AnanasoHa Mpumep
O (0
2O l‘l’tH)—»{ al_u l'l'lF:]
Axanorosbli
BbIXOA, BCE BO3MOMHOCTU
Bl
[N gy X 5- 0V
-
8.8V
20 5ma BCe BO3MOMHOCTH
20- 0OmA i
BbixoaHol | T
nepex/oyatoLWmnii —
KOHTaKT -
ON
o~ ]
e
HuHAs TouKa |
Neper/IloYeHnA Mpuvep MNpumvep
lalaly] T I T T ]
ARLK] SR r':}—.[t:.g e :"I}
-

BepxHsas To4Ka

nepex/IioYeHmA TipHviep

Mpumep

et

2200 mﬂa_un

CoxpaHuTb | @

mﬂ RPN n':rn}

3Ha4YeHuA
A Bt T2 fEF
Pabounit pexum l
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7.3. Hactpoiika naj TPOB P PEHHOro p o6eny a (Extended Mode)
- Cxema meHI0

PaGowit KOPOTKO HamaTb
PEHUM —

l+ Mpumep Mpumvep
3apepmKa “ ool ad ool ad
Sagepwa  CEy o ] 00R5SE Lo D0S8GED

\ Mpumep Mpumep
3apepHKa -
P T AT AT
3apepwra Mpumep Mpumep
somovenv |l M@y o MRS E e (WIS D AT
nuTaHusa
(POWERON) (& ®
PacnoaHasaHue Mpvmep Mpumep
obpoiea Lhrk il DORDSE D HAHELT
nposoga

Mpumep Mpumvep

Honeunoe
3HaveHne

@

Hynesas TouKa [ -
L0

Mpumep Mpumep
FOE Thes 0000 mAL@R000 mAlm . 2000mA
© &
Mpumep

HoadduumeHt q
flenenvs

DYHKUMA mLE
BbixogHoro [
$punbTpa

@

MpopomkeHve
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I'Ipop.omHeH ue CxXemMbl MEeHI0:

CwurHan npu BbIxoae
3a HUXKHIO
rpaHuuLy
n3mMepuTesibHoro [
AuanasoHa

CwurHan npu BbIxoae
3a BEPXHIO (== - =

rpaHvuy
n3mMepuTesibHoro [
AvanasoHa

HeT curnana
O
CoxpaHuTb e
P SR E—8
He -
T
COXpPaHUTb

OcHoBHan 4EER
HacTpoiiKa L

)

| Pa6oumin pexum
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7.4. Mpumep: HoHdurypaumsa ¢ NomMoLbIO BXOAHOrO CUrHana 4actoTbl
Mopynb MCR-F-UI-DC peanusyeT cneayowme QyHKUUA:

[lnanasoH yacToT: 5...45700 'y, 3-NpoBOAHbIE AATHMKM C BbIXOAOM TUMNA N-p-n

BbixoaHoM curHan: 4...20 MA

MepexopHan

XapaKTepucTuKa: It HUKHAA TOYKa nepertoyenus (»High» Ha «Low») npu 15 Ty,
- kA BEPXHSAA TOYKA NepersodeHunn (»Low» Ha «High») npu 20 KMy,

3afeprKa BKIHEHNS: 10¢c

3afepKa BbIK/IOHEHNA: 5¢c

Bpemsa pacnosHaBaHus o6pbiBa nposoga: ¢

Pa6ounit pexum

—— KOpPOTKO Hamartb
f-Bxopf-Bxon

m 3-nNpoBOAH. AATYMK C BbIXOAOM THMa N-p-n
Havano

U3MepuTeNIbHOro

Avanasona (I
L0

-
HoHel w
n3mepuTenibHOro v

AvanasoHa | ( I Ly T L Ly
P r'lZJd.luﬁr'lZ]

BbIXOA, M. O oo B
O O™
-
BbixoaHoM i
nepersioyatoLLmii v

HOHTaKT ol ) -
[ H:‘ F R ::]-- -l

4 =
) A

BepxHsas
TOYKa

Mpumep:
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MpoponkeHne npumepa KOHPUrypauum:
Pa6ounit

eI +@] — HOpOTKO HaMaTh -> PACLUMPEHHbIN PEHMUM 0BCAYHMBAHUA
3agepKa P———— P————
(C) Oy T OO OO
BbIKIOYEHMA  [OZ L) o u LOLOCZID L [REETRUR b ] 0
@)
' 2
3apepmKa T O nannc O O
BbIK/IIO4EHMA 02 l | 0000 2 L- DRI L e | 0

Bpewms
pacnosHaBaHu1s
o6pbiBa NpoBoga
Pa6ounii pexum
Mpumep:
8. TexHMYECKME XapaKTePUCTUKKN MCR-F-UI-DC 2814605
Bxop curHana 4actoTbl
JlManasoH yacToT 0,1My... 120 Ky
BXOAHbIE UCTOYHUKM ¢ TpaH3MCTOpPHbIE BbIXOAbI TUNA P-N-p
¢ TpaH3UCTOpPHbIE BbIXOAbI TUMA N-p-n
* Jatumk-uHuymarop NAMUR
¢ Cyxue KOHTaKTbl pene
¢ [eHepaToOp MMMYNbCOB
MuTaHne aaTymKa curHana npu6.. 15 B nocT. Toka / < 25 MA
BxogHan yacToTa/Bpems cpabaTbiBaHWs/ 0,1Ty...120 Ky / <32 Mc /> 12 6uT
YpoBeHb curHana L 2 Bpp (0,1 My...120 KI'w)

U 2Bpp (8Tu...120 Kl'y)
MU 13 Bpp (1T1...120 KI'y)
makc. 30 B (BK/II0YaAsA NOCTOAHHbIN TOK)

[JnvHa umnynsca > 1MKC
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8. TexHUYEeCKHUe XapaKTepUCTURU

MCR-F-UI-DC 2814605

Bxop, ToKa / HanpAMeHus

BxoaHoM curHan

0...10B/0...20 MA

MNpegenbHan 4acTota

10y

Bpema HapacTaHus (10 - 90%)

25 mc

Bbixop

BbixoaHoM curHan

0..10B/10...0B,0...5B/5...0 Bum
0(4)...20 MA/ 20...0(4) MA

MakKc. BbIXOQHOW CUrHa Tok/HanpseHne 25MA/125B
Harpyska Tok/Hanpswenne <500 Q/2>500 Q
HacTpoiika Hy1eBO TOYKM/KOHEYHOrO 3HA4YEHUA +25% / +25%

BbIx0AHOM NeperoYaloLLmii KOHTaKT

TpaH3UCTOPHbIV BbIXOA TUNa p-n-p, noaaeT
nuTarLLee HanpsaxeHue Ha knemmy SW,
c Harpy3koi 100 MA, 6e3 3aLmMTbl OT KOPOTKOTO

06Lme XapaKTEPUCTURU

HanpsameHue nutanus

20...30 B nocTosH. ToKa

MoTpebnaemblii TOK (6e3 Harpy3Ku)

< 60 MA (6€3 BbIXOAHOrO NEPEK/I0YAIOLLErO

OwnbKa nepeaaqu

<0,15% oT npeAenbHoro 3HaveHus (tun. 0,1%)

TemnepaTypHbI KO3P(ULMEHT

<0,015%/K (tvn. 0,01%/K)

McnbiTaTensHoe HanpsamxeHue: Bxog/nutaHune
Bxog/Bbixop

Bbixoa/nutarune

1,5 KB, 50 'y, 1 MUH
1,5 KB, 50 'y, 1 MUH
1,5kB, 50 'y, 1 MKH

3awuTtHan cxema

3awmTa oT GPOCKOB TOKA NPY NEPEXOAHbIX

/[lanasoH OKpyMaroLmx TemMneparyp

-20 °C po +65 °C

MHauKaTop paboyero cocTosHUA

HK-aucnnen

MaHenb ynpasnenna

MynbT ¢ 3 KHOMKamK (N1eHoYHas KnasuaTypa)
v XK-ancnnen

MoHTaKHOE NONOKEHNE/MOHTaK

Ha BbIGOP, NPEANOYTUTENLHO FOPU3OHTAILHOE

Pasmepbl (W xBxT)BMM

45/75/110

TexHonorusa NOAKYEeHNA

BCTaBHblE BUHTOBOW pasbem

CeyeHve NPoBOAHMKA

0,2 - 2,5 MM2 (AWG 24-14)

Martepuan kopnyca ASA-PC (VO0)
CooTBetcTBMe / cepTUdHKaTbI (€3
CooTBeTcTBYET Aupektnee no SMC  2004/108/EG
MomexoycToi4MBOCTh cornacHo  EN 61000-6-2
M3nyyeHne nomex cornacHo  EN 61000-6-4

Ceprtudmrar UL D@ﬂg

LISTED 312ZN

KOHTPOJIMPYEMOE TEXHOJIOTMYECKOE N
OBOPYZJOBAHUE A4J1A ONACHbIX NOMELLEHUHA

Knacc |, paspen 2, rpynnbi A, B, C, D

A) 310 060pyAOBaHWE NPUrofHO AJ1A UCTIONb30BAHMA TONBLKO ANA Knaccall,
pasgena 2, rpynnbl A, B, C 1 D nam HeonacHbIX NOMELLEHUI.

B) NMPEAYNPEMAEHWE - onacHOCTb B3pblBa - 3aMeHa KOMMNOHEHTOB
MOET O0TPa3nUTLCA Ha NPUroAHOCTM ANA Knacca 1, pasgena 2.

B) NPEAYMNPEXAEHWE - onacHocTb B3pbiBa - HE OTK/O4ATb
060opyaoBaHK1e, NoKa He OTK/IIYEHO NUTaHWE UK NOKa He y6eannCh B
6e30MacHOCT MECTHOCTU.
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9. Anhang/Appendix / Annexe / Apéndice / Mpunoxexne

9.1. Anschlusstechnik / Connection Technology / Technique de raccordement /
Técnica de conexién / Cnoco6 nogxnoYeHus

2-Draht-DC (mechanischer Kontakt) 2-Draht-DC - NAMUR-Sensor

2-wire DC (mechanical contact) 2-wire DC - NAMUR sensor

DC 2 fils (contact mécanique) DC 2 fils - Détecteurs NAMUR

2 conductores DC (contacto mecanico) 2 conductores DC sensor NAMUR
2-NpoBO/HbIE AATYMHKU NOCTOAHHOIO TOKa 2-NpOBOAHOI AaTYMK nocTosHHOro Toka NAMUR

(MexaHu4ecKuii n)
bn

(1) +8,2V (D +8.2V
@NA}\‘I\]UR 8. <[]> bu @NAmUR 3
@t |3 @in 3
S O (8
PNP |2 PNP =
®+15V |2 ®+15V |
@uIN g @DuIN g
|8 |8
Alternativ statt Klemme () auch Klemme (1) méglich.
Alternatively, terminal (1) is also possible instead of terminal (6).
On peut aussi, a la place de la borne (6) utiliser la borne (1) .
Como alternativa, en vez del borne (6) también es posible el borne (1) .
BMecTo KnemMbl (6) MOXHO TaKMe UCMob30BaTb KNemMmy (1).
3-Draht-DC mit PNP-Transistorausgang 3-Draht-DC mit NPN-Transistorausgang
3-wire DC with PNP transistor output 3-wire DC with NPN transistor output
DC 3 fils avec sortie transistor PNP DC 3 fils avec sortie transistor NPN

3 conductores DC con salida por transistor PNP 3 conductores DC con salida por transistor NPN
3-I'IpOBOAHbIe AAaTYUKU NOCTOAHHOIO TOKa C: 3-I'IpOBOAHbIe AATYUKU NOCTOAHHOIO TOKa C:

TPaH3UCTOPHbIM BbIXOAOM TUNA p-n-p TPaH3UCTOPHBLIM BbIXOAOM TUNA N-p-n
bn (D) +82V o bu +8,2V o
NAMUR NAMUR
bu @ w9 on "2
pnp bk @in 2 @tn |3
@GND1 |t @cnD1 [
5)NPN § NPN |©
PNP PNP =
L—{®+15v |x ®+15V %
@uIN g @UIN g§
< N |8
PNP-Transistor mit Pull-Down Widerstand NPN-Transistor mit Pull-Up Widerstand
PNP transistor with pull-down resistor NPN transistor with pull-up resistor
Transistor PNP a résistance Pull-Down Transistor NPN a résistance Pull-Up
Transistor PNP con resistencia pull-down Transistor NPN con resistencia pull-up
TPaH3UCTOPOM TUNa p-N-p C COrNacyoWwmm TPaH31CTOPOM TUNa N-p-N C Harpy304HbIM
pesncTopom pesucTopom  p,
®+15V
bn bk
®+15V
. o
b bu
" @ eND1 @® eND1

o



4-Draht-DC mit PNP-Transistorausgang 4-Draht-DC mit NPN-Transistorausgang
4-wire DC with PNP transistor output 4-wire DC with NPN transistor output

DC 4 fils avec sortie transistor PNP DC 4 fils avec sortie transistor NPN

4 conductores DC con salida por transistor PNP 4 conductores DC con salida por transistor NPN
4-npoBoAHble AATYMKU NOCTOAHHOrO TOKa C:  4-NPOBO/AHbIE AATYMKU NOCTOAHHOrO TOKa C:

TPaH3UCTOPHbIM BbIXOAOM TUNa p-n-p TPaH3UCTOPHbIM BbIXOAOM TUNA N-p-n
b b
" (D +8,2V o . = (D +82V o
n| b NAMUR M— b NAMUR
ol 2 | eomieng
oo || bk @fIN 2 npn ‘ @fIN 2
v @anot e wh @anot e
NPN NPN
Jpne = PNP |
¥@+15 AV I @+15 v
@UIN g @UIN g
N (B2 1IN
U-Eingang (Gleichspannung) I-Eingang (Gleichstrom)
U input (direct current voltage) | input (direct current)
Entrée U (Tension continue) Entrée | (Courant continu)
Entrada U (tensién continua) Entrada I (corriente continua)
Bxop curHana HanpsAxeHUA (NOCTOAHHbLIN TOK) Bxoa curHana Toka (MOCTOAHHbIN TOK)
(D +8,2V o (D+8,2V o
NAMUR
@NAII\’/I\‘UH E @ i E
@fIN 3 ®@fIN 2
@GND1 | @GND1 o
- NN |O NPN |8
C PNP = s pne |2
L ®+15V ig O ®+15V i;
@uin |5 . @uin |3
N |8 @i |2
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Inkrementaler Drehgeber mit Gegentakt:

Incremental encoder with push-pull:

Encodeur incrémental symétrique:

Codificador rotatorio incremental con contrafase:
UHKPEeMEHTHbIN AaT4YMK Yria NoBopoTa C ABYXTAKTHOM Lenblio:

 Versorgung des Signalgebers extern * Versorgung des Signalgebers aus dem Modul
* External supply of signal generator * Supply of signal generator from the module
* Alimentation du transmetteur de signal * Alimentation du transmetteur de signal a partir du
depuis I'extérieur module
 Alimentacion externa del emisor de sefiales * Alimentacion del emisor de sefiales desde el médulo
¢ MutaHue AartyvKa oT BHELUHeW ceTu ¢ MNuTtaHve AaTynKa oT moAayna
Ug=5-30VDC [(D+82V 15V5mA_ [M)+8,2V
NAMUR |Q (@) NAMUR Q
N (2 N (2
5 fIN 5
T @fIN 2 T (©] 3
(@GND1 | H@GND1 |
NPN o |Q NPN O
N PNP |2
U,=ovoc |@+15V |4 ®+15V ¥
o=
@uiN @UIN
|8 1IN

Die externe Versorgung kann auch von den Klemmen
(9) +24VDC und (10 GND abgegriffen werden.

Eine 3-Wege-Trennung ist dann aufgehoben!

Die Verbindung von Klemme (2) GND1 auf Klemme
(10 GND ist unbedingt erforderlich!

The external supply can also be picked off from
terminals (9) +24VDC and (10 GND.

3-way isolation is then no longer provided.

The connection from terminal block (4) GND1 to
terminal block (19 GND is essential!

L’alimentation externe peut également étre prélevée sur
les bornes (9) +24VDC et (10 GND.

Mais, dans ce cas, l'isolation triple n'est plus assurée!

Il fautimpérativement relier la borne (4) GND1 ala borne
19 GND!

La alimentacion externa se puede derivar también de
los bornes (9) +24VDC y (10 GND. Sin embargo, de
esta manera se anula una separacion de 3 vias.

jLa conexion del borne (4) GND1 al borne (19 GND tie-
ne que efectuarse incondicionalmente!

MUTaHWe OT BHELHEW CETU MOMET NOAAaBaTLCA

C NMOMOLLbIO K1eMM (9) +24 B nocT.Toka v 10 GND.
PaseAsKa Tpex Lienei npu aTom He TpebyeTcs!
0653aTeNIbHO HEO6XOANUMO COEAMHUTL KNIEMMbI (4)
GND1 v 10 GND!
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Inkrementaler Drehgeber mit HTL-Logik:
Incremental encoder with HTL logic:
Encodeur incrémentiel a logique HTL:

Codificador rotatorio incremental con I6gica HTL:
UHKpeMeHTHbIN faTuuK yrna nosopota ¢ HTL-norukoii:

¢ Versorgung des Signalgebers extern * Versorgung des Signalgebers aus dem Modul
* External supply of signal generator ¢ Supply of signal generator from the module
* Alimentation du transmetteur de * Alimentation du transmetteur de
signal depuis I'extérieur signal a partir du module
» Alimentacion externa del emisor de sefales * Alimentacion del emisor de sefiales desde el médulo
¢ [WTaHWe JaTyMKa OT BHELLHEN CeTn ¢ lWTaHWe pgatynka oT Moayna
Ug=24VDC [()+8,2V 15V/25 mA |(1)+8,2V
(@ NAMUR 8 (@ NAMUR 8
N |2 N |2
fIN 5 @fIN 5
< <
@GND1 [ (@GND1 [
NPN |2 NPN O
PNP = pNp |2
®+15V |2 ®+15V |3
@uin (% @Quin (%
1IN 1IN
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